


BOT-WTA-331
无轨导爬壁气电焊机器人

优势亮点 技术参数

参数类别 技术参数

型号 BOT-WTA-331

外形尺寸 ≤720*480*360（L*W*H）

重量 ≤40kg

行走方式 履带式

产品适应性 横焊位置&立焊位置

焊枪自由度 5自由度

焊缝跟踪精度 ±0.5mm

最大行驶速度 1500mm/min

适用工件直径 ≥5000mm

焊接工艺 EGW

系统配置

高可靠性永磁吸附，无需轨道，可在

导磁性工件多维曲面爬行焊接,，部署

简单效率高。

无轨导

永磁吸附

高精度

智能跟踪

多传感信息融合控制，抗干扰能力强，

焊缝识别精确智能，焊缝跟踪精度达

±0.5mm。

一机两用
专为气电焊开发，模块化设计，简单操

作便可实现气电横、立焊的快速切换。

应用场景：船舶制造中的曲面分段、总装合拢横立缝。

高效焊接
气电立焊实现长直缝单面焊双面一次

成型；气电横焊单道填充量60%~70%，

焊接效率、质量双高。


